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Resultado final: informe medico, objetivo e
independiente sobre la situacion funcional de la
region danada
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Mas de 60.000 casos analizados desde 2003
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=4 Ambitos de actuacion
INVALCOR

v" Incapacidad laboral: decisiones de alta 0 mantenimiento de la baja. Propuesta de
incapacidades.
=  Mutuas laborales.
= |CAM, INSS
= Bufetes abogados.

v’ Secuelas por accidente de trafico.
= Aseguradoras
= Bufetes abogados.

v" Grado de minusvalia. Baremo de movilidad.
= Bufetes abogados.

v’ Deporte: retorno a la actividad tras lesion.
= Federaciones.
= Privados.
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INVALCOR Vértigo, mareo, inestabilidad

Biomecéanica

v’ Alta prevalencia:
= ] de cada 3 adultos.
=  Primer motivo consulta a partir 65 afos.
=  Segundo motivo consulta a partir 75 afos.

v Notable alteracion de la calidad de vida.
v Ausencia centros de referencia para su tratamiento.

v’ Existe tecnologia para cuantificacion, monitorizacion y
tratamiento.
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Primera visita: examen y cuantificacion del problema

il Posturografia estdtica
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Test de desaferenciacidon sensorial de Romber
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Valoracién Sensorial - Diné=ieca
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5ano Sd meniere

Valoracién del 91% Valoracion del 88%
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Suelo estable. Ojos cerrados CORPOLAB

sano Sd meniere

Valoracion del 92% Valoracion del 48%
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Suelo inestable. Ojos abiertos CORPOLAB

sano Sd meniere

Valoracion del 91% Valoracion del 81%
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Suelo inestable. Ojos cerrados CORPOLAB

sano Sd meniere

Valoracion del 98% Valoracion del 69%
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10 sesiones de fisioterapia vestibular

Y reevaluacion al final de las mismas
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INVALCOR Mujer 46a, trabajadora familiar CORPOLAR
Sd latigazo cervical, 3 meses evolucion.
Valoracion Sensorial - Dinamica SEN-DIN
Prueha Valoracion Repetbilniad \
Romberg Ojos Ablertos (ROA) o % Y %
Romberg Ojos Cerrados (ROC) ER 20 %
Romberg Ojos Abiertos + Gomaespuma (RGA) B4 % 7B %
Romberg Ojos Cerrados + Gomaespuma (RGC) | 77 % 83 %
Marcha Humana (MARCHA) 98 % 82 %
Sensorial -Dinamica (SENS-DIN) 86 % 62 % /
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Tras 10 sesiones tratamiento

Valoracion Sensorial - Dinamica R
y o T
Prueba Valoracion Repetibiliiad \ ROA
Ramberg Ojos Ablettos (ROA) 8 % 100 %
Romberg Ojos Cerradas (ROC) 2 % 100 %
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Romberg Ojos Cerrados + Gomaespuma (RGC) | 96 % 100 %
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jortiz@invalcor.com
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